
Wie funktioniert der Blue-Bot? 
 

Vorwärts 

Rückwärts 

Drehung um 90º nach links 

Drehung um 90º nach rechts 

Pause 1 Sekunde 

Alle Schritte löschen 

Losfahren 

USB-Ladestation 

Aus - Ein Aus - Ein 

Leistung   Geräusche 


